
MOMENTO ANGOLARE   

P punto materiale in moto con velocità v

Si definisce
momento angolare rispetto ad un polo O

LO= OP × mv = r × mv

v
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LO’ = O’P × mv = 

=(O’O + OP)× mv = LO+ O’O×mv
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MOTO PIANO
IN COORDINATE POLARI
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Moto piano in coordinate polari

LO = r × m (vr + v) 

= r × mvr + r × mv  r × mv

Se O appartiene al piano del moto
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LO    costante in direzione
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Si definisce  
momento della forza  rispetto ad un polo O

MO = OP × F = r × F

F forza applicata in  un punto P:

MO’ =O’P × F =(O’O + OP) × F =
MO + O’O × F

MOMENTO DELLA FORZA
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F1, F2, F3, ….. FN applicate in P

momento della forza risultante

  
i

OiO  MM

iOi FrM 

 
i

iFr


i

iFr

Rr

 N321 Fr...FrFrFr

 )  N321 F...FFFr



Valutiamo
dt

d OL

Omm
dt
d

mm
dt
d

MFrarvv

v
rv

r





 )  vr m
dt
d

dt
d O

O
L

M 

Teorema del momento angolare
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LO = costante 
conservazione del momento angolare


